Beam Bench NAUKA / PRZEWODNIK CWICZENIOWY

PRZEWODNIK PO LEKCJI

Punkt bazowy maszyny i pochodzenie
pracy

Rozrdéznij odniesienie maszyny od kotwicy wybranej na grafice.

Ten przewodnik zostat przettumaczony przez Al. Wazne instrukcje nalezy sprawdzi¢ w angielskim oryginale.

Cwiczenie z oprogramowania

Pozostaw wybrang opcje Brak maszyny i zachowaj stan roztgczenia. Te pliki zachowujg przyktadowe
wartosci operacji na potrzeby funkcji Podglad w oprogramowaniu. Nie sg to przetestowane ustawienia
materiatu. Odnosniki do profili maszyn w kursie zostaty usuniete z kopii dla uczestnikéw.

Punkt bazowy maszyny Pochodzenie pracy

Odniesienie maszyny Kotwica grafiki

Odniesienia koncepcyjne. Konfiguracja maszyny okresla jej odniesienie, a kotwica grafiki jest odrebnym wyborem.

1. Otworz origins-start.lzrproj w Run. Pozostaw wybrang opcje Brak maszyny. Nieznane odczyty X i,
wys$wietlane jako --, nie oznaczajg zera.

2. W Laser Control wybierz Aktualna pozycja w sekcji Zacznij od. W obszarze Pochodzenie pracy wybierz
kolejno Srodek, Lewy gérny i ponownie Srodek.

3. Zmiana kotwicy wybiera punkt na catym uwzglednionym zadaniu. Nie przesuwa odtgczonej gtowicy ani
nie zmienia zera maszyny.

4. Kliknij Podglad i odczytaj komunikat o braku pozycji. Opcja Aktualna pozycja wymaga podtgczonego
kontrolera, ktéry zgtasza pozycje robocza.

5. Wybierz Wspétrzedne absolutne. Odczytaj pomochiczy komunikat, ze Pochodzenie pracy jest
ignhorowane. Podglad uzywa teraz wspétrzednych grafiki w obszarze roboczym.

6. Zapisz oddzielng kopie i porodwnaj jg z origins-finished.lzrproj. Plik przechowuje opcje Wspdtrzedne
absolutne i Srodek, a ta kotwica jest ignorowana.
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CWICZENIE SAMODZIELNE

Cwiczenie samodzielne

Otworz origins-practice.lzrproj. Wybierz Prawy dolny przy ustawieniu Aktualna pozycja, a nastepnie wréc¢
do opcji Wspétrzedne absolutne. Zapisz oddzielng kopie i poréwnaj jg z origins-practice-answer.lzrproj.

O Zachowaj oba ksztatty, ich wymiary i obszar roboczy bez zmian.
0O Wyjasnij, dlaczego zapisanie kotwicy Prawy dolny nie zmienia potozenia planu Wspoétrzedne absolutne.
Co informuje Cie warto$¢ --o XiY?

Czy wybranie Pochodzenia pracy przesuwa gtowice?

Ktéry tryb ignoruje zapisang kotwice grafiki?

Zachowaj miarodajno$¢ poréwnania

Zachowaj dostarczony plik poczgtkowy. Zapisz wtasny wynik oddzielnie przed otwarciem odpowiedzi.
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WYJASNIONE ODPOWIEDZI I PLIKI

Wyjasnione odpowiedzi i pliki
Nieznane wspétrzedne

Wartosc¢ -- oznacza brak zgtoszonej pozyciji. Traktuj jg jako nieznang, a nie jako zero.

Odpowiedz do éwiczenia
Wspotrzedne absolutne; zapisana warto$¢ Prawy dolny; geometria bez zmian. Wspoétrzedne absolutne
ignorujg te kotwice.

Poleceniaruchu
Home i Go Machine Zero to polecenia ruchu maszyny. Zadne z nich nie jest trybem Zacznij od.

origins-finished.lzrproj
Zapisana konfiguracja demonstracyjna, a nie ukonczony rezultat fizyczny.

origins-practice-answer.lzrproj
Po wykonaniu ¢wiczenia porownaj zapisane pola i grafike.

origins-practice.lzrproj
Niezalezny plik poczatkowy do tej lekcji.

origins-start.lzrproj
Postepuj zgodnie z przedstawiong konfiguracja.

Korzystaj z udokumentowanej przez producenta maszyny procedury ustalania punktu odniesienia.
Bazowanie ma zastosowanie tylko wtedy, gdy jest obstugiwane i skonfigurowane.

Odpowiada przedstawionym elementom sterujgcym Beam Bench 0.2.37 oraz, w stosownych przypadkach,
poprawionej wersji koncowej. Uktady paneli w pdézniejszych wersjach mogg sie roznic.
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