Beam Bench LAR DIG / ARBETSBLAD

DIAGNOSTISERA UTIFRAN UNDERLAG

Fels6kning: anslutning, position och
rorelse

Anvand observerade tillstand for att valja nasta kontroll och reparera ett felplacerat offlineprojekt.
Den har guiden har dversatts med Al. Kontrollera viktiga instruktioner mot det engelska originalet.

Programvaruévning och genomgang

Lat Ingen maskin vara valt och forbli frankopplad under projektévningarna. Angivna driftvarden ar
programvaruexempel, inte testade materialrecept. Behall originalen och spara ditt eget arbete separat.

Anslutning Position Rorelse

Identifiera, &ppna sedan Referens och lage Underlag forst

Valj nasta kontroll utifran underlaget innan du andrar grafik eller firmware.

1. Anteckna det exakta meddelandet samt maskinens eller styrenhetens identitet. USB-identifiering pa
operativsystemniva faststaller inte en anvandbar serieport eller kontoatkomst.

2.0m en port saknas kontrollerar du den identifierade enheten, ratt drivrutin, kabel och atkomst och
uppdaterar sedan. Undvik slumpmassiga drivrutiner eller orelaterade dolda portar.

3.0m en kand port visas men inte kan 6ppnas underséker du separat om felet galler att porten ar
upptagen eller atkomst saknas, i stallet for sjalva identifieringen. Jobbets effekt loser inte
portidentifiering.

4, Efter ett hinder eller en aterstallning ska du stanna sakert och l6sa orsaken innan du fattar beslut om
omstart. En dteranslutning och koordinatvarden ateruppréattar inte den fysiska referensen.

5. Anvand maskinens konfigurerade homing- eller startprocedur utan brytare. Kontrollera profilen, Bérja
fran, eventuellt nytt Anvandarorigo, Jobbets origo och aterstaende arbete.

6. For forvrangda resultat skiljer du designdimensioner fran upprepade matdata. Kontrollera mekaniken
med den stoppade eller isolerade proceduren innan du dvervager dokumenterad kalibrering.
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Beam Bench LAR DIG / ARBETSBLAD

OFFLINEPLACERINGSUPPGIFT

Ofilineplaceringsuppgitt

Oppna placement-start.lzrproj. Den sammansatta taggen pa 20 x 12 mm har ett 3 mm hal och bérjar
langst ned till vanster vid X 60/Y 60. Malet &r X 20/Y 60 med oférandrad geometri.

1. Las Borja fran: Absoluta koordinater ignorerar Jobbets origo.

2.Valj hela taggen i Design. Valj referenspunkten langst ned till vanster i Egenskaper och andra X 60 till
20. Behall Y 60 och alla dimensioner oférandrade.

3. Vid en frdnkopplad Férhandsvisning tar du tillfalligt med Linjeoperationen, granskar hela taggen och
halet och aterstéller sedan operationens Utdata till av.

4. Spara en egen kopia och jamfér med placement-answer.lzrproj. Hela taggen flyttas 40 mm at vanster.

Varfér kan Jobbets origo inte korrigera denna placering med Absoluta koordinater?

Vilka separata fysiska placeringskontroller dterstar fére en verklig kérning?
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Beam Bench LAR DIG / ARBETSBLAD

TRE DIAGNOSTIKFALL

Tre diagnostikfall

Operativsystemet identifierar USB-enheten, men ingen serieport visas och tillverkarens drivrutin ar inte
markerad. Vad goér du harnast?

En styrenhet ateransluter efter ett oldst hinder. Filen anvander Anvandarorigo och visar koordinatvarden.
Vad maste l6sas innan omstart?

Designcirklar pad 30/50 mm ger angivna X-varden pa 33/55 och ofdérandrat Y. En separat vagig linje
varierar mellan upprepningar. Vilket moénster och vilken nasta kontroll stéder dessa observationer?

Anslutning
Kontrollera det exakta underlaget om drivrutin, enhet och dtkomst innan du forsdker anvénda den
identifierade porten.

Aterstillning
L&s orsaken, ateruppratta den dokumenterade referensen och kontrollera aterstadende arbete, origo och
placering. Anta inte att Ateruppta sker automatiskt.

Skalningsfall

33/30 och 55/50 ar bada 1.10, en 6kning av X med 10%. Detta ar underlag for vidare undersékning, inte ett
bevis pa ett enda firmwarefel. Den varierande vagiga linjen behdver en egen mekanisk undersékning och
kontroll av uppstéllningen.
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Beam Bench LAR DIG / ARBETSBLAD

FILER OCH JAMFORELSER

Filer och jimtorelser

Jobbet startar pa fel plats
Mappen job-starts-in-wrong-place. placement-answer.lzrproj, placement-start.lzrproj. Behall kapitlets
indata och jamférelser tillsammans.

Forlorad position
Mappen lost-position. restart-preview.lzrproj. Behall kapitlets indata och jamforelser tillsammans.

Anvand jamfdrelsen efter ditt forsdk. Kontrollera de angivna dimensionerna, installningarna och
objektstrukturen.
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