Beam Bench OBRENIN / UYGULAMA KILAVUZU

DERS KILAVUZU

Makine mensei ve isin mensei
Makine referansini, gizim Uzerinde secilen baglanti noktasindan ayirt edin.

Bu kilavuz yapay zeka ile gevrilmigtir. Onemli talimatlari ingilizce asliyla kargilastirarak kontrol edin.

Yazilim uygulamasi

Makine Yok segili kalsin ve baglanti kesilmis durumda kalin. Bu dosyalarda yazilim Onizleme'si igin 6rnek
islem degerleri korunur. Bunlar test edilmis malzeme ayarlari degildir. Ders makine profili baglantilari,
6grenci kopyalarindan kaldirilmigtir.

Makine mensei Isin Mensei

Makine referansi Cizim baglanti noktasi

Kavramsal referanslardir. Makine kurulumunuz kendi referansini belirler; ¢cizim baglanti noktasi ayri bir segimdir.

1. origins-start.lzrproj dosyasini Calistir modunda agin. Makine Yok segili kalsin. -- olarak gdsterilen
bilinmeyen X ve Y okumalari, sifir anlamina gelmez.

2. Lazer Kontroli'nde, Baglangi¢c Noktasi altinda Mevcut Konum'u secin. isin Mensei bélimiinde Merkez, Sol
ust ve tekrar Merkez'i segin.

3. Bir baglanti noktasini degistirmek, dahil edilen igin tamami Gizerinde bir nokta secer. Baglantisi kesilmig bir
kafayl hareket ettirmez veya makine sifirini degistirmez.

4. Onizleme'ye tiklayin ve eksik konum mesajini okuyun. Mevcut Konum, bildirilen calisma konumuna sahip
bagli bir denetleyici gerektirir.

5. Mutlak Koordinatlar'i segin. i§in Mensei'nin yok sayildigini belirten yardimci metni okuyun. Onizleme artik
gizimin galisma alani koordinatlarini kullanir.

6. Ayri bir kopya kaydedin ve origins-finished.lzrproj ile kargilastirin. Bu dosyada Mutlak Koordinatlar modu
ve Merkez baglanti noktasi kayitlidir; bu baglanti noktasi yok sayilir.
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BAGIMSIZ UYGULAMA

Bagimsiz uygulama

origins-practice.lzrproj dosyasini a¢in. Mevcut Konum modundayken Alt sag secenegini belirleyin, ardindan
Mutlak Koordinatlar moduna dénun. Ayri bir kopya kaydedin ve origins-practice-answer.lzrproj ile
karsilastirin.

O Her iki sekli, boyutlarini ve calisma alanini degistirmeden koruyun.
O Kayitli Alt sad baglanti noktasinin Mutlak Koordinatlar planini neden yeniden konumlandirmadigini agiklayin.

--, X ve Y hakkinda ne sdyler?
isin Mensei'ni secmek kafayi hareket ettirir mi?

Hangi mod, kayitli gizim baglanti noktasini yok sayar?

Karsilagtirmayi anlamli tutun

Saglanan baglangi¢ dosyasini koruyun. Yaniti agmadan énce kendi sonucunuzu ayri olarak kaydedin.

beambench.com Turkge - 2026-11-02 tarihinde giincellendi 2



Beam Bench OBRENIN / UYGULAMA KILAVUZU

ACIKLAMALI YANITLAR VE DOSYALAR

Aciklamali yanitlar ve dosyalar

Bilinmeyen koordinatlar
--, bildirilen bir konum olmadigini gdsterir. Sifir yerine bilinmeyen olarak degerlendirin.

Uygulama yaniti
Mutlak Koordinatlar; kayitli Alt sag; degismemis geometri. Mutlak Koordinatlar bu baglanti noktasini yok
sayar.

Hareket komutlari
Referansla (Home) ve Makine Sifirina Git (Go Machine Zero), makine hareket komutlaridir. Bunlarin higbiri
Baglangi¢c Noktasi modu degildir.

origins-finished.lzrproj
Kaydedilmig gosterim kurulumu; tamamlanmig fiziksel sonu¢ degildir.

origins-practice-answer.lzrproj
Denemenizden sonra kayitli alanlari ve gizimi karsilasgtirin.

origins-practice.lzrproj
Bu ders icin bagimsiz baglangi¢ dosyasi.

origins-start.lzrproj
Gosterilen kurulumu uygulayin.

Makine Ureticisinin belgelerinde agiklanan referans prosedlrini kullanin. Referanslama yalnizca
destekleniyor ve yapilandirilmigsa uygulanir.

Uygun oldugu durumlarda duzeltilmig sonla birlikte, gésterilen Beam Bench 0.2.37 kontrolleriyle eslesir. Daha
sonraki panel duzenleri farkli olabilir.
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