Beam Bench OGRENIN / CALISMA SAYFASI

KANITLARDAN TANI KOYUN

Sorun giderme: baglanti, konum ve
hareket

Bir sonraki kontroli se¢cmek ve gevrimdigi bir projeyi yanlis konumlandirilmigsa dizeltmek igin
gozlemlenen durumlari kullanin.

Bu kilavuz yapay zeka ile gevrilmigtir. Onemli talimatlari ingilizce asliyla kargilastirarak kontrol edin.

Yazilim aligtirmasi ve tekrar

Makine Yok secimini koruyun ve proje alistirmalarinda baglanti kesildi durumunda kalin. Saglanan
islem degerleri, test edilmis malzeme recgeteleri degil, yazilim érnekleridir. Ozgiinleri koruyun ve kendi
calismanizi ayri kaydedin.

Baglanti Konum Hareket

Tanimlayin, ardindan agin Referans ve mod Once kanit

Gizimi veya Urin yaziimini degistirmeden dnce bir sonraki kontroll kanitlara gére segin.

1. Tam mesajl ve makine/denetleyici kimligini kaydedin. igletim sistemi dlizeyinde USB algilamasi,
kullanilabilir bir seri baglanti noktasini veya hesap erigsimini dogrulamaz.

2. Eksik bir baglanti noktasi i¢in tanimlanan aygiti, uygun sirtciyu, kabloyu ve erisimi kontrol edin,
ardindan yenileyin. Rastgele surucllerden veya ilgisiz gizli baglanti noktalarindan kaginin.

3. Bilinen bir baglanti noktasi gériinyor ancak agilamiyorsa, bu baglanti noktasinin mesgul/erisim hatasini
numaralandirma sorunundan ayri olarak inceleyin. ig guci, baglanti noktasi algilamasini diizeltmez.

4. Bir engel veya sifirlamadan sonra guvenli bigimde durun ve yeniden baglatma kararindan énce nedeni
giderin. Yeniden baglanma ve koordinat sayilari fiziksel referansi yeniden olusturmaz.

5. Makinenin yapilandirilmig referanslama veya anahtarsiz baglatma prosedurini kullanin. Profili,
Baslangi¢ Noktasi'ni, yeni bir Kullanici Kaynagi'ni, igin Mensei'ni ve kalan igi inceleyin.

6. Bozuk sonuglarda tasarim boyutlarini tekrarlanan 6l¢im kanitlarindan ayirin. Belgelenmis kalibrasyonu
degerlendirmeden 6nce durdurulmusg/yalitilmig prosediri kullanarak mekanigi kontrol edin.
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CEVRIMDISI KONUMLANDIRMA GOREVI

Cevrimdisi konumlandirma gorevi

placement-start.lzrproj dosyasini agin. 20 x 12 mm bilegik etiketin 3 mm deligi vardir ve sol alt kdsede X
60/Y 60 konumunda baglar. Hedef X 20/Y 60'tir ve geometrisi degismeden kalir.

1. Baslangi¢ Noktasi: Mutlak Koordinatlar, isin Mensei ayarini yok sayar.

2. Tasarim'da etiketin tamamini segin. Ozellikler bélimiinde sol alt referansini secin ve X 60 degerini 20
olarak degistirin. Y 60 degderini ve tim boyutlari degistirmeyin.

3. Baglanti kesildi durumundaki bir Onizleme igin Cizgi islemini gegici olarak dahil edin, etiketin tamamini
ve deligi inceleyin, ardindan islem Cikisini kapall duruma getirin.

4. Kendi kopyanizi kaydedin ve placement-answer.lzrproj dosyasini kargilasgtirin. Etiketin tamami1 40 mm
sola kayar.

Bu Mutlak Koordinatlar konumlandirmasini isin Mengei neden diizeltemez?

Gercek bir galistirmadan énce hangi ayri fiziksel konumlandirma kontrolleri yapilmalidir?
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UC TANILAMA ORNEGI

Uc tanilama drnegi

igletim sistemi USB aygitini tanimliyor, ancak hicbir seri baglanti noktasi listelenmiyor ve Ureticinin
surdcusu secili degil. Sirada ne var?

C6zUlmemis bir engelden sonra bir denetleyici yeniden baglaniyor. Dosya Kullanici Kaynagi kullaniyor ve
sayilar bildiriyor. Yeniden baglatmadan énce ne ¢ézime kavusturulmall?

Tasarimda 30/50 mm daireler belirtilen X 33/55 degerlerini veriyor ve Y degigmiyor. Ayri bir dalgali gizgi
tekrarlar arasinda degisiyor. Bu gézlemler hangi 6rlintlyl ve sonraki kontroll destekler?

Baglanti
Tanimlanan baglanti noktasini kullanmayi denemeden 6nce tam siricl/aygit/erisim kanitini kontrol edin.

Sifirlama
Nedeni giderin, belgelenmis referansi yeniden olugturun ve kalan isi, kaynagi ve konumlandirmayi
inceleyin. Otomatik Devam et iglemini varsaymayin.

Olgek durumu

33/30 ve 55/50 degerlerinin ikisi de 1.10'a esittir, bu da X ekseninde 10% artis demektir. Bu, arastirilmasi
gereken bir kanittir, tek bir Griin yazilimi arizasinin kaniti degildir. Degisken dalgali ¢izgi i¢in ayrica
mekanik/dlizenek incelemesi yapilmalidir.
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DOSYALAR VE KARSILASTIRMALAR

Dosyalar ve karsilastirmalar

is yanlig yerde basgliyor
Klasoér job-starts-in-wrong-place. placement-answer.lzrproj, placement-start.lzrproj. Bu bélimin
girdilerini ve karsilagtirmalarini birlikte tutun.

Konum kaybi
Klasor lost-position. restart-preview.lzrproj. Bu bélumin girdilerini ve kargilagtirmalarini birlikte tutun.

Denemenizden sonra kargilastirmayi kullanin. Belirtilen boyutlari, ayarlari ve nesne yapisini kontrol edin.
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