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KANITLARDAN TANI KOYUN

Sorun giderme: bağlantı, konum ve
hareket
Bir sonraki kontrolü seçmek ve çevrimdışı bir projeyi yanlış konumlandırılmışsa düzeltmek için
gözlemlenen durumları kullanın.

Bu kılavuz yapay zekâ ile çevrilmiştir. Önemli talimatları İngilizce aslıyla karşılaştırarak kontrol edin.

Yazılım alıştırması ve tekrar

Makine Yok seçimini koruyun ve proje alıştırmalarında bağlantı kesildi durumunda kalın. Sağlanan işlem
değerleri, test edilmiş malzeme reçeteleri değil, yazılım örnekleridir. Özgünleri koruyun ve kendi çalışmanızı
ayrı kaydedin.

Bağlantı

Tanımlayın, ardından açın

Konum

Referans ve mod

Hareket

Önce kanıt

Çizimi veya ürün yazılımını değiştirmeden önce bir sonraki kontrolü kanıtlara göre seçin.

1. Tam mesajı ve makine/denetleyici kimliğini kaydedin. İşletim sistemi düzeyinde USB algılaması, kullanılabilir
bir seri bağlantı noktasını veya hesap erişimini doğrulamaz.

2. Eksik bir bağlantı noktası için tanımlanan aygıtı, uygun sürücüyü, kabloyu ve erişimi kontrol edin, ardından
yenileyin. Rastgele sürücülerden veya ilgisiz gizli bağlantı noktalarından kaçının.

3. Bilinen bir bağlantı noktası görünüyor ancak açılamıyorsa, bu bağlantı noktasının meşgul/erişim hatasını
numaralandırma sorunundan ayrı olarak inceleyin. İş gücü, bağlantı noktası algılamasını düzeltmez.

4. Bir engel veya sıfırlamadan sonra güvenli biçimde durun ve yeniden başlatma kararından önce nedeni
giderin. Yeniden bağlanma ve koordinat sayıları fiziksel referansı yeniden oluşturmaz.

5. Makinenin yapılandırılmış referanslama veya anahtarsız başlatma prosedürünü kullanın. Profili, Başlangıç
Noktası'nı, yeni bir Kullanıcı Kaynağı'nı, İşin Menşei'ni ve kalan işi inceleyin.

6. Bozuk sonuçlarda tasarım boyutlarını tekrarlanan ölçüm kanıtlarından ayırın. Belgelenmiş kalibrasyonu
değerlendirmeden önce durdurulmuş/yalıtılmış prosedürü kullanarak mekaniği kontrol edin.
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ÇEVRIMDIŞI KONUMLANDIRMA GÖREVI

Çevrimdışı konumlandırma görevi
placement-start.lzrproj dosyasını açın. 20 x 12 mm bileşik etiketin 3 mm deliği vardır ve sol alt köşede X 60/Y
60 konumunda başlar. Hedef X 20/Y 60'tır ve geometrisi değişmeden kalır.

1. Başlangıç Noktası: Mutlak Koordinatlar, İşin Menşei ayarını yok sayar.

2. Tasarım'da etiketin tamamını seçin. Özellikler bölümünde sol alt referansını seçin ve X 60 değerini 20 olarak
değiştirin. Y 60 değerini ve tüm boyutları değiştirmeyin.

3. Bağlantı kesildi durumundaki bir Önizleme için Çizgi işlemini geçici olarak dahil edin, etiketin tamamını ve
deliği inceleyin, ardından işlem Çıkışını kapalı duruma getirin.

4. Kendi kopyanızı kaydedin ve placement-answer.lzrproj dosyasını karşılaştırın. Etiketin tamamı 40 mm sola
kayar.

Bu Mutlak Koordinatlar konumlandırmasını İşin Menşei neden düzeltemez?

Gerçek bir çalıştırmadan önce hangi ayrı fiziksel konumlandırma kontrolleri yapılmalıdır?
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ÜÇ TANILAMA ÖRNEĞI

Üç tanılama örneği
İşletim sistemi USB aygıtını tanımlıyor, ancak hiçbir seri bağlantı noktası listelenmiyor ve üreticinin sürücüsü
seçili değil. Sırada ne var?

Çözülmemiş bir engelden sonra bir denetleyici yeniden bağlanıyor. Dosya Kullanıcı Kaynağı kullanıyor ve
sayılar bildiriyor. Yeniden başlatmadan önce ne çözüme kavuşturulmalı?

Tasarımda 30/50 mm daireler belirtilen X 33/55 değerlerini veriyor ve Y değişmiyor. Ayrı bir dalgalı çizgi
tekrarlar arasında değişiyor. Bu gözlemler hangi örüntüyü ve sonraki kontrolü destekler?

Bağlantı
Tanımlanan bağlantı noktasını kullanmayı denemeden önce tam sürücü/aygıt/erişim kanıtını kontrol edin.

Sıfırlama
Nedeni giderin, belgelenmiş referansı yeniden oluşturun ve kalan işi, kaynağı ve konumlandırmayı inceleyin.
Otomatik Devam et işlemini varsaymayın.

Ölçek durumu
33/30 ve 55/50 değerlerinin ikisi de 1.10'a eşittir, bu da X ekseninde 10% artış demektir. Bu, araştırılması
gereken bir kanıttır, tek bir ürün yazılımı arızasının kanıtı değildir. Değişken dalgalı çizgi için ayrıca
mekanik/düzenek incelemesi yapılmalıdır.
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DOSYALAR VE KARŞILAŞTIRMALAR

Dosyalar ve karşılaştırmalar
İş yanlış yerde başlıyor
Klasör job-starts-in-wrong-place. placement-answer.lzrproj, placement-start.lzrproj. Bu bölümün girdilerini
ve karşılaştırmalarını birlikte tutun.

Konum kaybı
Klasör lost-position. restart-preview.lzrproj. Bu bölümün girdilerini ve karşılaştırmalarını birlikte tutun.

Denemenizden sonra karşılaştırmayı kullanın. Belirtilen boyutları, ayarları ve nesne yapısını kontrol edin.
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