Beam Bench OBRENIN / UYGULAMA KILAVUZU

DERS KILAVUZU

Mevcut Konumu Kullanma

Eksiksiz bir yerlesim icin tek bir referans noktasi segin ve anlik konumun neden énemli oldugunu anlayin.

Bu kilavuz yapay zeka ile gevrilmigtir. Onemli talimatlari ingilizce asliyla kargilastirarak kontrol edin.

Yazilim pratigi

Makine Yok secili kalsin ve baglantiyi kesilmis durumda kalin. Bu dosyalarda yazilim Onizlemesi icin érnek
islem degerleri korunur. Bunlar test edilmis malzeme ayarlari degildir. Ders makine profili baglantilari,
6grenci kopyalarindan kaldirilmigtir.

TUm yerlesim Isin Mensei

40 X 24 mm Tek bir ortak referans noktasi

Gosterim: 8 mm aralikli iki 16 x 24 mm plaka, tek bir is referans noktasini paylasir.

1. current-position-start.lzrproj dosyasini Tasarim bélimiinde agin. Mac'te Cmd + A veya Windows/Linux'ta
Ctrl + A tuglarina basarak iki plakay! da segin.

2. Ozellikler, birlesik yerlesimi 40 x 24 mm olarak gd&sterir. Her plaka 16 mm genigligindedir; aralik 8 mm'dir.

3. Secimi kaldirin ve Calistir béliimiine gecin. Baglangic Noktasi'nda Mevcut Konum, ardindan isin Mensei igin
Sol alt segenegini segin.

4. Dahil edilen tim yerlesimin segilen kdsesi, lazer kafasinin anlik konumuna hizalanir. Plakalar arasindaki
aralik korunur.

5. Baglanti kesilmis durumdayken Onizleme'ye tiklayin ve konum gereksinimini okuyun. Bir referans noktasini
kaydetmek, mevcut bir kafa konumu saglamaz.

6. Ayri bir kopya kaydedin ve current-position-ready.lzrproj ile kargilastirin. Bu dosya modu ve Sol alt
secenegini kaydeder, fiziksel kafa konumunu degil.
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BAGIMSIZ PRATIK

Bagimsiz pratik

current-position-practice.lzrproj dosyasini agin. Mevcut Konum'u ve isin Mensei icin Sag iist secenegini
ayarlayin. Ayri bir kopya kaydedin ve current-position-practice-answer.lzrproj ile karsilastirin.

O Her iki 14 x 18 mm plakay! ve aralarindaki 8 mm aralidi degistirmeden koruyun. Birlesik yerlesim 36 x 18
mm'dir.

O Bu baglantisi kesilmis alistirma igin divagrami ve kaydedilen alanlari kullanin; yeni bir anlik konum
Onizlemesi kullanilamaz.

Sag Ust hangi sinirlari ifade eder?
Planlama dncesinde kafa hareket ederse yerlesime ne olur?

Dosyayi yeniden agmak fiziksel kafa konumunu geri ylikler mi?

Karsilagtirmayi anlamli tutun

Saglanan baslangi¢ dosyasini koruyun. Yaniti agmadan énce kendi sonucunuzu ayri kaydedin.
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ACIKLAMALI YANITLAR VE DOSYALAR

Aciklamali yanitlar ve dosyalar

Pratik geometrisi
iki 14 x 18 mm plaka ve aralarindaki 8 mm aralik, tek bir 36 x 18 mm yerlesim olugturur.

Pratik alanlari
Mevcut Konum ve Sag Ust. Tum yerlesim bu referans noktasini paylasir.

Anlik konum
Plan hazirlanirken hedef, bildirilen kafa konumunu izler. Dosya bu anlik konumu kaydetmez veya geri
yuklemez.

current-position-practice-answer.lzrproj
Denemenizden sonra kaydedilen alanlari ve ¢izimi kargilagtirin.

current-position-practice.lzrproj
Bu ders igin bagimsiz baslangi¢ dosyasi.

current-position-ready.lzrproj
Tamamlanmis fiziksel sonug degil, kaydedilmis gdsterim kurulumu.

current-position-start.lzrproj
Gdsterilen kurulumu uygulayin.

Yapilandirilmig bir makinede, tim yerlesimi lazer kapaliyken ¢erceveleyerek dogrulayin. Kafayl hareket
ettirmek veya dabhil edilen ¢iktiyi degistirmek, yerlesimin yeniden kontrol edilmesini gerektirir.

Gosterilen Beam Bench 0.2.37 kontrolleriyle ve uygun olan yerlerde dizeltilmis son bélumle eglesir. Sonraki
panel diuzenleri farkli olabilir.
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